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Specyfikacja Techniczna Nr 1

Remont mostu drewnianego

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
remontu mostu na rzece Scinawce w m. Kowalowa.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wymiang
drewnianych elementéw mostu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Most — obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.2. Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych, przepust.

1.4.3. Rozpigto$¢ mostu — dtugo$¢ mostu mierzona w $wietle przyczotkow.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z ST 1 zaleceniami
Inwestora.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w danych kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy.
1.5.1. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca oznaczy znakami pionowymi teren budowy i zabezpieczy przed wejsciem 0sOb
postronnych. Koszt z tym zwigzany nie podlega odrgbnej zaplacie 1 przyjmuje sig, ze jest wigczony w
cene kontraktowa.

1.5.2. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony s$rodowiska naturalnego, bedzie unikat uszkodzen i ucigzliwosci dla os6b i wiasnosci
wynikajacych ze skazenia, hatasu i innych czynnikéw powstatych na skutek jego dziatania. Materiaty
trwale szkodliwe dla otoczenia nie bedg dopuszczalne do uzycia. Wszelkie materiaty uzyte do robot
bgda mialy $wiadectwa dopuszczenia, w sposob jednoznaczny okreslajace brak szkodliwego
oddzialywania na Srodowisko, wydane przez uprawniong jednostke.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania przepisOw ochrony przeciwpozarowej oraz
utrzymywania wymaganego sprz¢tu pozarowego. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob
zgodny z przepisami i niedostgpne dla 0sdb trzecich. Za straty spowodowane pozarem powstatym jako
rezultat prowadzenia robot oraz wywolanym przez personel Wykonawcy, odpowiada Wykonawca.
1.5.4. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty trwale szkodliwe dla otoczenia nie bedg dopuszczalne do uzycia. Wszelkie materiaty uzyte
do robot bedg miaty $wiadectwa dopuszczenia, w sposob jednoznaczny okre$lajace brak szkodliwego
oddziatywania na srodowisko, wydane przez uprawniong jednostke.

1.5.5. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasno$ci publicznej
i prywatnej, Jezeli w zwigzku z niewtasciwym prowadzeniem robot, zaniedbaniem lub brakiem dziatan
ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci prywatnej lub publicznej, to
Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wlasnos$¢ w taki sposéb, aby jej stan byt
nie gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci zadba, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i



odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.7. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w pehi
odpowiedzialny za ich przestrzeganie

2. MATERIALY

2.1. Drewno

Do wykonania wszystkich elementow drewnianych mostu nalezy uzy¢ drewna odpowiadajacego pod
wzgledem wad 1 dopuszczalnych wymiarow min. jak dla II klasy jakosci a pod wzgledem
wytrzymatoSciowym drewno winno spelnia¢ parametry Klasy K 27. Uzyte drewno ma by¢
zaimpregnowane w nasycalniach preparatem oleistym.

2.2. Elementy stalowe (taczniki)

Laczniki stanowig gwozdzie, sruby z nakretkami i podktadkami oraz tapki i klamry stalowe.

Powinny one odpowiada¢ nastepujagcym normom:

- gwozdzie budowlane okragle — PN-84/M-81000,

- §ruby ze tbem szesciokatnym i kwadratowym — PN-85/M-82101 i PN-88/M-82121,

- nakretki szeSciokatne i kwadratowe — PN-86/M-82144 i PN-88/M-82151,

- podktadki kwadratowe i zwykte — PN-59/M-82010 i PN-79/M-82019,

- klamry, opaski, trzpienie, tapki — PN-88/H-84020

3.SPRZET

Sprzet stosowany do remontu mostu (pilarki reczne, elektryczne i spalinowe, siekiery i inny drobny
sprzet dopasowany do zakresu robdt) powinien spetnia¢ wymogi BHP.

4. TRANSPORT

Materiaty i sprz¢t do wykonania robdt moga by¢ przewozone dowolnym srodkiem transportowym
sprawnym technicznie o naciskach na o$ nieprzekraczajacych wartosci dopuszczonej dla pojazdow
poruszajacych si¢ po drogach publicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robot

Remont nalezy wykona¢ zgodnie z ST zachowujac istniejaca forme architektoniczng mostu.
Podstawowe czynno$ci przy

wykonywaniu robot obejmuja:

- roboty przygotowawcze,

- roboty remontowe

- roboty wykonczeniowe

5.2. Roboty przygotowawcze

Do robot przygotowawczych nalezg prace zwigzane z oznakowaniem pionowym terenu budowy,
zabezpieczeniem przed dostepem 0sob postronnych i przygotowaniem materiatu drzewnego. Na teren
budowy nalezy przywiez¢ drewno zaimpregnowane wczesniej w nasycalniach.

5.3. Roboty remontowe

Zasadniczy zakres robét obejmuje:

Przedmiotowy obiekt to most drogowy jednoprzgstowy o konstrukcji przesta w postaci belek stalowych
z pomostem wykonanym z elementéw drewnianych. Rozpietos¢ mostu wynosi 14,10 m. Szerokosé¢
jezdni mostu wynosi 3,75 m. Swiatto pomigdzy barierami wynosi ok. 4,40 m. Pomost mostu stanowi
konstrukcja stalowa, zbudowana z dwdch belek wzdhuznych, na ktorych opierajg si¢ ceowniki stalowe.
W ceownikach utozone jest 12 belek - poprzecznic drewnianych - wykonanych z krawedziakow o
przekroju 17 cm x 22 cm. Na nich oparte sg podluznice wykonane takze z krawgdziakow o przekroju
15 cm x 22 cm. W zataczeniu zdjecia.

Na dojazdach do obiektu wystepuje droga gminna o nawierzchni gruntowej o szerokosci 3,5 metra z
m. Kowalowa do posesji budynku Kowalowa nr 60.

3. Charakterystyka podstawowych elementéw do wymiany

3.1. Roboty rozbiorkowe. W zakres robot rozbiérkowych wchodzi:

a) rozbiorka pokrycia deskowego — miejscowego,

b) rozbiorka poktadu — wzdtuznic,



b) rozbiodrka poprzecznic,

d) demontaz belek podporowych na przyczotkach.

Nie przewiduje si¢ odzysku drewna z rozbiorki do ponownego wbudowania. Material z rozbiorki jest
wlasnoscia Wykonawcy robot. Materiat z rozbiorki nalezy usuna¢ z placu budowy - koszty transportu i
utylizacji ponosi Wykonawca.

3.2. Roboty montazowe. W zakres prac montazowych wchodzi:

a) wbudowanie belek podporowych na przyczoétkach

b) wbudowanie poprzecznic wykonanych z krawedziakow — 12 szt.

¢) wbudowanie podtuznic - krawe¢dziakow uktadanych co 2 — 3 cm,

Powierzchnie belek poprzecznych nalezy zabezpieczy¢ papa asfaltowa izolacyjna przybita do
poprzecznic za pomocg gwozdzi z podktadkami. Belki poprzeczne nalezy uktada¢ na dzwigarach
stalowych. Podtuznice uktada¢ podtuznie do osi mostu przybijajac gwozdziami do belek poprzecznych.
Na czas robét wykonawca we wlasnym zakresie wykona kladke tymczasowa dla mieszkancéw
budynku Kowalowa 60.

Na czas robdét wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni projekt tymczasowej
organizacji ruchu.

4. Charakterystyka podstawowych materiatow Jako material do wykonania rob6t przyjmuje si¢ drewno,
ktore jest zdolne uzyskac¢ klase wytrzymatosci K 27. Drewno minimum II klasy (nieliczne i niewielkie
seki do Srednicy 6 mm, nieznaczne roéznice barwy, stoje lekko zakrzywione, pofalowane). Wilgotno$¢
drewna stosowanego do konstrukcji znajdujacych si¢ na wolnym powietrzu nie powinna przekraczaé
23%. Wszystkie elementy drewniane nowe, powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg przez
impregnacje odpowiednimi §rodkami do impregnacji drewna.

Elementy drewniane nalezy taczy¢ srubami M 10 i M 12 o odpowiedniej diugosci, klamrami
ciesielskimi oraz gwozdziami. Wszystkie materialy zastosowane podczas remontu mostu musza
posiadac¢ certyfikat lub deklaracje zgodnosci z PN lub aprobate techniczng.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole roboét i jakosci wbudowanych materiatéw. Przed
przystapieniem do robot powinien uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajagce wyroby budowlane
do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne,
certyfikacje zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badanie materialtdbw wykonane przez dostawcow itp.)
Po zakonczeniu robdt nalezy sprawdzi¢ wizualnie sposob i gegstos¢ mocowania poszczegoélnych
elementow oraz wyglad zewnetrzny cato$ci remontowanego mostu.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows jest cato$¢ robot okreslona w dokumentacji projektowej i ST.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, jezeli ocena i przedtozone przez wykonawce dokumenty,
o ktoérych mowa w pkt. 6, daly wyniki pozytywne. Potwierdzeniem odbioru wykonanych robot jest
protokot odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena ryczaltowa za cato$¢ robot skalkulowana przez Wykonawce.




Specyfikacja Techniczna Nr 2

Oczyszczenie i malowanie konstrukcji stalowej
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
remontu mostu na rzece Scinawka w m. Kowalowa.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

- oczyszczenie (strumieniowo-$cierne) konstrukcji stalowej (wszystkich elementow
stalowych)

- zabezpieczenie powierzchni farbami gruntujagcymi

- zabezpieczenie powierzchni farbami nawierzchniowymi

1.4. Okreslenia podstawowe

Farba do gruntowania - farba wytwarzajagca powloki gruntowe wykazujace zdolnosci
zapobiegania korozji metali i wykazuje duza przyczepnos¢ do chronionej powierzchni dzigki
zawartosci w powtoce odpowiednich sktadnikow.

Farba nawierzchniowa - farba tworzaca powtoke kryjaca spetniajaca przede wszystkim funkcje
ochronng (jedno- lub dwuwarstwowa).

Punkt rosy — temperatura, w ktdrej zawarta w powietrzu para wodna osigga stan nasycenia. Po
obnizeniu temperatury powietrza lub malowanego obiektu ponizej punktu rosy nastepuje
wykroplenie si¢ wody zawartej w powietrzu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z ST i
uzgodnieniami z Inwestorem.

2. MATERIALY

Do renowacji catkowitej powlok malarskich nalezy zastosowac¢ system powtokowy.
Zastosowany zestaw malarski musi posiada¢ Aprobat¢ Techniczna wydang przez Instytut
Badawczy Drog 1 Mostow oraz atest producenta.

3. SPRZET

Roboty moga by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Materiaty 1 sprzet i sprz¢t do wykonania robot moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zakres robot

W zakresie robot jest przygotowanie powierzchni i wykonanie pokrycia malarskiego na calej
konstrukcji mostu na rzece Scinawce w m. Kowalowa. Konstrukcja sktada sic z belek
stalowych (dwuteowniki), ceownikéw na poprzecznice, oraz barier mostowych w formie
kratownicy o dtugosci ok. 16,00 m kazda i wysokosci 1,50 m. W zalaczeniu zdjgcia.

5.2 Ogolne warunki wykonania robot

Wykonawca obowigzany jest na biezaco sprawdzac:

- warunki atmosferyczne w czasie wykonywania robot

- wilgotno$¢ i1 temperaturg podtoza

- grubos¢ warstw powtok zabezpieczenia antykorozyjnego

- dlugos¢ przerw pomiedzy uktadaniem poszczegolnych warstw



Wykonanie, zabezpieczenie, utrzymanie oraz rozebranie rusztowan, pomostow roboczych oraz
innych urzadzen pomocniczych i zabezpieczajacych, niezbednych do prowadzenia prac nalezy
do Wykonawcy.

5.3. Przygotowanie powierzchni

Przed malowaniem w pierwszej kolejnosci powinny by¢ usunigte rdznorodne wady
powierzchni niedajace si¢ usunagé w procesie obrobki strumieniowo-$ciernej. Sa to takie wady
jak: wady tacz spawanych, ostre krawedzie, kratery 1 wgniecenia powierzchni, zawalcowania,
obce wtracenia itp. Kolejnym zabiegiem jest mycie powierzchni w celu jej odtluszczenia i
usunigcia zanieczyszczen jonowych. Zasadnicze czynno$ci technologiczne zwigzane z
usuwaniem rdzy, zgorzelin i starych powtok malarskich powinny by¢ wykonane metoda
obrobki strumieniowo-$ciernej do zadanego stopnia przygotowania powierzchni. Ostatnig
czynno$cig wymagang przed malowaniem jest staranne odpylenie.

Jesli malowanie gruntem nie zostanie rozpoczgte zaraz po przygotowaniu powierzchni i pojawi
si¢ rdza nalotowa nalezy ponownie oczy$ci¢ powierzchnig.

5.4. Wykonanie pokrycia malarskiego

5.4.1.Warunki wykonywania prac malarskich

Temperatura farby podczas jej nanoszenia, temperatura malowanej konstrukcji, takze
temperatura i wilgotno$¢ wzgledna powietrza powinny odpowiada¢ warunkom okre§lonym w
kartach technicznych poszczeg6élnych produktow. Nie wolno prowadzi¢ robot malarskich w
czasie deszczu, mgtly, silnym wietrze, duzym nastonecznieniu i w czasie wystgpowania rosy -
temperatura powinna by¢ wyzsza o co najmniej 3 C od temperatury punktu rosy. Nalezy
przestrzega¢ warunku by §wieza powloka malarska nie byta narazona w czasie schnigcia na
dziatanie kurzu i1 deszczu.

5.4.2. Przygotowanie materialow malarskich

Przed uzyciem materiatow malarskich nalezy sprawdzi¢ ich atesty jakos$ci, termin przydatnosci
do uzycia. Inzynier moze zaleci¢ wykonanie badan kontrolnych, wybranych lub pelnych
przewidzianych w zestawie wymagan dla danego materiatu 1 wedtug metod przewidzianych w
odpowiednich normach. Kazdy materiat powlokowy nalezy przygotowac do stosowania $cisle
wg procedury podanej we wlasciwej dla danego materiatu karcie techniczne;.

5.4.3. Wykonanie powtok malarskich

Malowanie powierzchni konstrukcji stalowej nalezy wykona¢ farbami gruntujagcymi i
nawierzchniowymi. Grubo$¢ poszczegdlnych powlok malarskich i sposob ich nanoszenia
okreslajg Aprobaty Techniczne IBDiM.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakos$ci robot powinna by¢ prowadzona zgodnie z zasadami podanymi w ,,Zaleceniach
do wykonania i odbioru antykorozyjnych zabezpieczen konstrukcji stalowych drogowych
obiektow mostowych" wyd. przez IBDiM Warszawa 2006 r.

6.1. Sprawdzenie jakoSci materialow malarskich

Ocenge jakosci materialdow do malowania przeprowadza si¢ na podstawie atestow producenta
lub wynikow badan laboratoryjnych. Badanie materiatow w trakcie wykonywania robot nalezy
do Wykonawcy.

6.2. Kontrola nakladania powlok malarskich

Kontrola naktadania powtok malarskich winna przebiega¢ pod katem poprawnosci uzytego
sprzgtu, techniki nakladania materialu malarskiego, przestrzegania zalecen dotyczacych
warunkow pogodowych i zabezpieczenia §wiezo wykonanych powtok oraz czasu schnigcia.
6.3. Sprawdzenie jakoSci wykonanych powlok

Ocene wygladu powlok po malowaniu przeprowadza si¢ wizualnie na kompletnym
wymalowaniu pelnym zestawem malarskim dokonujac ogledzin powtoki okiem nieuzbrojonym
z odlegtosci 0,5 - 1.0 m. W ocenie starannos$ci wykonania nalezy zwrdci¢ uwage na obecnosc¢ i



nasilenie nastepujacych wad: zanieczyszczenia mechaniczne, zacieki, uktucia igla, kratery,
zmarszczenia, spgkania, skorka pomaranczowa.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest kompletnie pomalowana konstrukcja stalowa.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot dokonuje Inzynier na podstawie wynikdw badan, oceny jakos$ci materiatow
1 wykonanej powloki malarskiej, po stwierdzeniu zgodnosci wykonania robdt z Specyfikacja
Techniczng.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci si¢ za calo$¢ wykonanego zabezpieczenia antykorozyjnego wg ceny ryczattowej, ktora
obejmuje:

* zakup 1 dostarczenie wszystkich czynnikow produkcji

* czyszczenie powierzchni

* wykonanie powtok malarskich

* zapewnienie odpowiednich warunkow bezpieczenstwa i higieny pracy

* uporzadkowanie miejsca robot.



